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拉格朗日乘子法与罚方法 
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正方形以及任意形状的单元，形函数是几次 

 

设计利用共轭法梯度法，在不组集点总刚度矩阵的情况下的求解过程 
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用两种方法离散 Fourier 热传导定律（-K ∇T=q）。 
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求等效节点力 
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Jacobi 矩阵。证明四边形单元八节点和四节点的等参元变换 Jacobi 矩阵一样 
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证明三角形单元 6 节点的 Jacobi 矩阵是常数阵 
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弹簧刚度为 k，方向余弦 l，m，n 三个方向的平动自由度，写出单元刚度矩阵。 
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计算离散的𝛁𝒗？ 

 

SPH 光滑长度自适应推导粒子类方程？ 

 

试推导𝜺𝜶𝜷 =
𝝏𝒗𝜷

𝝏𝒙𝜶
+

𝝏𝒗𝜶

𝝏𝒙𝜷
−

𝟐

𝟑
(𝛁 ∙ 𝒗)𝜹𝜶𝜷的 SPH 离散形式。 
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问题的泛函，试决定欧拉方程，并识别自然边界条件和强制边界条件 
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从 Wilson 非协调形函数推导出的满足小片检验的非协调函数（作业四第四题） 

 

推导 Irons 小片检验准则的数学形式（作业四第五题） 
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